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1 ABC

bla bla bla

1.1 DEF

Das ist ein Zitat [2]. Das ist eine Referenz auf Abbildung 2 (siehe tex-Datei).

1.1.1 GHI

Abbildung 1: Eine Vektorgrafik eingefügt aus einer PDF-Datei

Abbildung 2: Eine Bitmapgrafik eingefügt aus einer PNG-Datei
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